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摘要(译)

本发明的一个目的是促进插入到对象中的胶囊型医疗装置的至少3个自由
度的运动。根据本发明的操作装置（5）通过使用磁场发生器（3）相对
于插入到对象中的胶囊型内窥镜（2）来操作具有6个自由度运动的胶囊
型内窥镜（2）。操作装置5包括包括固定单元31和可移动单元32的操作
单元30以及包含在操作单元30中的力传感器35。操作部（30）具有与胶
囊型内窥镜（2）大致相同的三维形状，是可保持的尺寸。当操作单元
（30）的可移动单元（32）被操作一次或连续操作时，力传感器检测可
移动单元（32）的力信息。由力传感器（35）检测出的力信息作为指示
胶囊型内窥镜（6）的6自由度动作的指示信息而被输出。
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